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] . INTRODUCTION UAV0151/DGBQ.|

Le décodeur d'étage UAVO151/DGB2 est destiné aux systémes GB2. il permet de lier les appels de
la platine de rue & un poste situé dans un appartement. Chaque décodeur peut gérer jusqu’a 10
postes. On peut relier 64 décodeurs ensemble, ce qui permet de gérer jusqu’a 640 postes. Lorsque
la platine appelle un poste, son numéro est transmis aux décodeurs & |'aide du bus. Le décodeur
qui gére le poste appelé commute alors la phonie vers ce poste. Le numéro de poste sur un déco-
deur dépend de la position (1 & 10) et de la configuration des switch placés en face avant (adresse
du décodeur). Pour connaitre la position des switch, lisez le tableau ci-joint.

Les caractéristiques sont les suivantes :

e Alimentation A et BUS : DC 20-28V

e Alimentation DEC+ / DEC- :DC 12V

e Nombre de sorties :10 sorties

e Dimensions :H. 180 xL. 90 xP 55 mm

2. DESCRIPTION DU DECODEUR
=

Description interne

) UAV0151/DGB2 C € U AV0151/DGB2
G_ Décodeur d'étage 10 sorties
Pour systéeme GB2
Sortie poste N° ENTREE poplog ‘ poplope
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A A A Entrée
DIP de programmation 10 sorties postes Entrées
Les entrées
BUS / BUS : Connexion du BUS GB2.
A/A : Alimentation permanente des postes
DEC+ / DEC- : Connexion du BUS décodeur
Les sorties
BUS/BUSde1a1l10 : Sortie pour les 10 postes
N° décodeur
DIP1a6é : Programmation de I'adresse du décodeur.

2. CONFIGURATION DES ADRESSES

> Description des DIP switch :

OFF(0) ON(1)

e IR
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> Table d’adressage des décodeurs :
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9. AVERTISSEMENT POUR L'INSTALLATEUR

» Ce dispositif a été développé pour étre utilisé exclusivement sur les systémes vidéo GB2 de la
marque Golmar. Golmar ne peut étre tenu responsable des dommages causés par une utilisation
inappropriée ou un usage autre que spécifié.

» L'alimentation doit étre installée dans un endroit sec et protégé avec une ventilation suffisante.
» Contrdler le bon état de I'alimentation apres |I'avoir sortie de son emballage.

» Installer I'appareil conformément aux normes en vigueur du pays.

» Veiller & ne pas exercer un serrage trop important sur les vis du bornier de connexion.

» Protéger |'alimentation par un interrupteur magnétothermique.

» Vérifier le cablage avant de mettre en marche le systéme.

» En cas de dysfonctionnement du systéme, couper 'alimentation électrique par I'interrupteur
magnétothermique et contacter le service aprés vente habilité Golmar.

» Ce document doit étre fourni impérativement avec chaque appareil.
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Golmar se réserve le droit de toute modification sans préavis.



